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V  OSCILOSCOPIO HP-54600 y HP-54621 
 
V.1  Comunicación con los osciloscopios de la familia HP-5462x. 
 
El osciloscopio HP54600 puede se gestionado de forma remota desde un computador 
utilizando la interfaz para el bus GPIB. A través de la interfaz se pueden realizan 
operaciones básicas: 
 
    - Controlar el modo de operación del osciloscopio. 
    - Ejecutar operaciones de medida con el osciloscopio. 
    - Adquirir la información generada por el osciloscopio (formas de ondas, medidas, 

configuraciones, etc) 
    - Enviar información para ser representada en el osciloscopio (Imagen de pixels, 

configuración, etc). 
 
La comunicación entre el computador que actúa como controlador, y el osciloscopio se 
realiza mediante intercambios de mensajes, siguiendo el estándar IEEE-488.2. 
 
Para que el osciloscopio pueda operar de forma remota, necesita que esté dotado de la 
interfaz HP-IB (que es optativa). 
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Para que el osciloscopio responda a los comandos enviados a través del bus GPIB, se 
requiere que previamente haya sido programada su interfaz. Esto se lleva a cabo desde el 
menú correspondiente al botón  Print/Utility. Elegimos el menú I/O, a través del cual se 
debe establecer: 
 
 1) Interfaz GPIB: Presionando la tecla Controller establecemos el tipo de interfaz 
que se va a emplear, en este caso GPIB.  
 2) Dirección GPIB: Presionando la tecla Address, y moviendo el botón Entry, 
establecemos la dirección GPIB, que será un entero en el rango 0-30. 
 

 
 

 
 
 
Inicialización del Osciloscopio 
 
Antes de comenzar a intercambiar mensajes con el osciloscopio, se debe inicializar tanto 
su interfaz, como el programa Parser. Esto se hace mediante las dos operaciones: 
 
clrdevice(oscilo); 
               % Inicializa la interfaz del instrumento, e inicializa el 
               % programa de control Parser a su estado base 
 

fprintf(oscilo, ‘*CLS’); 
               % Despeja el registro de estado y de incidencias.  
 

 
fprintf(oscilo,'*RST'); 
               % Establece el Osciloscopio a su estado de inicialización  
               % (preset) 
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Estructura de los mensajes de orden 
 
Los mensajes que deben ser enviados para ejecutar una orden en el osciloscopio, son 
strings alfanuméricos, con la siguiente estructura: 
 
 
 
 
 
 
  
Cabeza: es el identificador de la orden que se ejecuta. Está compuesta de una cadena de 

campos separados por delimitadores ":". Cada campo identifica un nivel dentro del 
árbol de ordenes, y en conjunto, identifican unívocamente una orden. 

 
 El identificador de un nivel se compone de unos caracteres obligatorios, y otros 

que pueden incluirse optativamente, a efecto de mayor legibilidad del programa.  
 
 CHANnel ⇒   CHAN   ⇔   CHANN   ⇔   CHANNE   ⇔   CHANNEL 
 

Los identificadores pueden expresarse indiferentemente con mayúsculas o 
minúsculas 

 
   CHANNEL   ⇔   CHANnel   ⇔   Channel   ⇔channel 
 
 
 Las cabezas de las ordenes de requerimiento finalizan en el carácter "?". 
 
   ':MEASURE:FREQUENCY?' 
 
 Las cabezas de las ordenes básicas del protocolo IEEE-488.2 no están incluidas en 

el árbol y siempre empiezan por el carácter "*". 
 
    '*RST' 
 
 Delimitador: Es un espacio o conjunto de espacios. 
 
 Datos de programas: Son valores  numéricos o enumerados que cualifican la 

orden. Pueden ser uno o varios, según la orden de que se trate. En este caso los 
datos deben estar separados por comas o combinaciones de comas y espacios. 

 
 Los valores numéricos pueden expresarse en notación decimal o científica: 
 
  28   =   0.28E2   =   280e-1   =   28000m   =   0.028K   =   28e-3K 
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Árbol de comandos del osciloscopio HP 54600 
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Árbol de comandos del osciloscopio 5462x 
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V.2   Órdenes específicas del osciloscopio HP5462x. 
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V.3  Valores físicos de una forma de onda. 
 
Los datos que constituyen una forma de onda consisten en un array de bytes que 
representan la posición vertical del píxel en la pantalla. Su valor físico (tensión en voltios), 
depende del “setup” establecido en el osciloscopio (“yreference”, “yincrement” e 
“yorigin”). 
 
El índice del array representa la posición horizontal y para determinar a que tiempo físico, 
respecto del punto de disparo corresponde, hay que tener en cuenta también los parámetros 
de “setup” establecidos en el osciloscopio ( “xreference”, “xincrement” e “xorigin”). 
. 
Las fórmulas de conversión son: 
 
 yorigin +] yincrement*  )yreference - [(Dato = voltaje  
 xorigin +] xincrement*  )xreference - muestra de [(Indice = tiempo  
 
 
V.4  Información sobre los Osciloscopios HP-54600 y HP-54621. 
 
La información completa sobre el osciloscopio se dispone en el documento:  
 

“Programmer’s Guide: Oscilloscopes Agilent 54621A/22A/24A/41A/42A” 
 
Y los comandos que admite el osciloscopio se pueden tener de forma interactiva con el 
documento Help: 
 

“Agilent 5462x-Series Oscilloscopes Programmer's Reference” 
 

 


